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Entwicklung, Fertigung und Vertrieb von
- Elektronischen Komponenten der Antriebstechni&ng@ard und kundenspezifisch)
- alle el. Produkt&ADE IN GERMANY

- hochster Qualitatsanspruch (auf Eigenschaftentdfia, Lebensdauer, ...)
- modernste Technik

Steuerungen + Leistungsteiléir

- 2- und 3-Phasen Schrittmotor@#ikroschritt)
- DC- und BLDC-Motoren

-24V...130V, 1A...10A

- absolut kompakte Bauweise

- Wandmontage, 19 Zoll, Open Frame

Motoren fir

- 2- und 3-Phasen Schrittmotor, DC- und BLDC-Mot
- Drehmomente von 16Ncm bis 10Nm

- Flanschmal3e von 42, 56 und 83mm

- Standard und HighTorque

- Litze oder Klemmkasten

Netzteile

- optimiert ftr el. Antriebe
- 60..80V, 90..130V

- bis 400 Watt, hohe Pulsbelastunq
- PFC oder konventionell

- Wandmontage, Open Frame
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kundenspezifische Losungen
- Leistungsteile und Steuerungen
- mit Ablauf- und SPS-Anteil nach Ihren Vorgaben
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Produktinfo StepperChip-Vx1

- Controller-Chip fur 2(3)-Phasen Schrittmotor
- eine Vielzahl von Funktionen an Bord
- 200 bis 10000 Schritte/Umdrehung

BAUR
StepperChip

V21

i A ARERRDRRILL

original

- automatisches Motorsetup beim Einschalten
- automatische Anpassung der Betriebsparameter

- praziser Stromregler fur hohe Schrittgenauigkeit
und Drehmomentkonstanz von Schritt zu Schritt

- variable Boost-Funktion beim Beschleunigen

- Stand-By Mode(geringste Gerduschemissionen)
- automatische Stromabsenkung im Stillstand

- aktive Ballast-Steuerung bei Uberspannung

- umfangreiche Zustandsinformationen

- Eingange: |_Sdigital: CMOS 3,3V bis 5V)
PULS, RICHTUNG, IN1[Off, Reset, Gate]
4 Bit Stromeinstellung
3 Bit Schritte/Umdrehung
1 Bit Stromabsenkung (ein/aus)

1 Bit Uberstromerkennung

- Eingange:(fanalog: 0V bis 3,3V)
Stromwert fir Phase A und B
Versorgungsspannung, Temperatur

- Ausgange:(CMOS 3,3V
BEREIT, BALLAST, DIAGNOSE
PWM fir Endstufe

- 32 Pin LQFP Gehause

Varianten / Bestellschliissel

StepperChip-V21 2-Phasen Chip
StepperChip-V31 3-Phasen Chip

BAUR

ANTRIEBE
UND
REGELUNGEN

Schrittmotor Know How im Chip

Der StepperChip setzt neue Maf3stébe in der digiRRtgel-
ung von Schrittmotorantrieben. Durch den Einsatzdeno-
ster DSP-Technik konnte eine Reihe neuer Verfahmh u
Schaltungstechniken in der Ansteuerung realisieztden.
Alle notwendigen Funktionen sind fiir den Betrieb esin
Schrittmotors im Chip integriert. So ist der Anwendeder
Lage, ohne spezifische Detailkenntnisse eine eidegh
Performance Endstufe zu bauen. Der StepperChip dtaosn
der Serie kompletter Leistungselektronik und zelf den
OEM-Markt ab, die ihre eigene Endstufe bauen wolRie
Zielgruppe sind Anwender im Volumengeschaft oder-He
steller anwendungsorientierter Steuerungen wie gichk
pumpen, Nadelprager, Analysegerate, Messapparatisien

AUV R ER|EIESEE Beim Einschalten wird der

Motor elektrotechnisch erfasst. Daraufhin werdea Bie-
triebsparameter so eingestellt, dass Dynamik unafrube
optimal sind. Der Stromregler passt sich also denejligen
Motor an. Spezifische Kenntnisse der Leistungsedalt
sind somit nicht erforderlich.

Abhé&ngig vom Beschleuni-
gungsmafl wird die variable Boostfunktion aktiv, dein
zusatzlicher Stromoffset wird auf den Sollwert asichalten.
Dadurch sind hoéhere Beschleunigungswerte mdoglicke Di
Stromabsenkung reduziert den Motorstrom im Stilidtauf
60% des eingestellten Sollstromes.

Automatische Anpassung der Betriebsparamet;

Wahrend des Betriebes werden bestimmte Zustande kon-

tinuierlich erfasst und eine Anpassung verschiedeBe-
triebsparameter automatisch vorgenommen. Das hadt d
Drehmoment langer konstant, so dass weit in demreobe
Drehzahlbereich dynamisch positioniert werden kann.

Mit abnehmender Drehzahl bis zum Still-
stand wechselt der StepperChip allmahlich in demdBs
Mode, der Motor ist dann bei vollem Haltemomentcdinis
ruhig. Ein gro3er Vorteil in Bliro- oder Laborumgeban.

Der Stromregler ist voll digital
ausgefiihrt, sehr schnell und absolut prazise. Badie
Voraussetzung zur Einhaltung guter Laufeigenschafte
resonanzarmer Lauf, gute Schrittwinkelgenauigked bohe
Drehmomentkonstanz von Schritt zu Schritt.
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Produktinfo smd232

- 2-Phasen Schrittmotorleistungsteil
- 200, 400, 800, 3200 Schritte/Umdrehung

- 24...40 Volt, 0,5...2,5 Ampere

- absolut preiswert
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- fir alle gangigen 2-Phasen-Schrittmotoren

- Eingadnge(Optokoppler)
PULS, RICHTUNG, OFF
Schrittfrequenz bis 100 kHz, Pulsdauer 5ys

Mehrbereichseingang: (3,5...24)V

- Ausgange:(Optokoppler)
BEREIT

- alle Anschlisse in robuster Schraubklemmtechnik
- automatische Stromabsenkung im Stillstand

- Anzeigen: Power, Stromabsenkung,

- Endstufe bipolar, gerdausch- und verlustarm

- sehr kompaktes Format L:B:H: (72:72:10) mm

BAUR

ANTRIEBE
UND
REGELUNGEN

Kleines Leistungsteil, trotzdem stark

Das Leistungsteil smd232 ist ein sehr preiswerter
Treiber fir alle géngigen 2-Phasen Hybridschritt-
motoren, vorzugsweise bis zu einer Motorgréf3e mit
40er Flanschmalf3. Beim Design wurde besonderer Wert
auf geringe Warmeentwicklung der Endstufe geachtet.
So konnte eine sehr kompakte Endstufe realisiert
werden. Die gesamte Auslegung ist fir den indu-
striellen Einsatzbereich konzipiert. Billige Steekv
binder oder Jumper fiir Einstellungen wurden deshalb
nicht verwendet. Besonders die lebensdauerrelevante
Bauteile sind hochwertig. Das Interface ist galsahi
mittels Optokopplern getrennt. Zur storsicheren An-
wendung werden Schirmanschliisse bereitgestellt.

Vorzugsweise findet das Leistungsteil als Kompoaent
in der Geratetechnik seine Anwendung. In der Regel
wird das Leistungsteil in offener Bauweise innelhal
des Anwendergerates montiert. Fur die einfache und
schnelle Montage kann das Leistungsteil optionalimn
Schnappmodul fir DIN-Schienen-Montage eingebaut
werden

Varianten / Bestellschlissel
smd232.200x00x

—x--- 01 nur Platineg DIN-Schienenmodul
- x 01 Strombereich: 0,5...1,25A1,0...2,5A
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Produktinfo smdx55

- 2(3)-PhaserSchrittmotorleistungsteil

- OEM-Modul, zur Integration in lhre Applikation
- komplett, alle Funktionen an Bord

- 24...50Volt, 1,0...5Ampere

- 200 bis 10000 Schritte/Umdrehung
- automatisches Motorsetup beim Einschalten
- automatische Anpassung der Betriebsparameter
- Eingange:(CMOS 3,3V bis 5V)
PULS, RICHTUNG, IN1[AUS, RESET, TOR]
4 Bit Stromeinstellung
3 Bit Schritte/Umdrehung
1 Bit Stromabsenkung (ein/aus)

- Ausgénge:(CMOS 3,3V, Ri=7500hm)
BEREIT, BALLAST, Hilfsausgang

- alle Anschlisse herausgefiihrt
- sehr gerausch- und resonanzarmer Lauf

- hohe Schrittgenauigkeit und Drehmomentkonstanz
von Schritt zu Schritt

- Schutz gegen Uberstrom, Ubertemperatur, Uber-
spannung, Unterspannung.

- umfangreiche Zustandsanzeige Uber LED’s
- automatische Stromabsenkung im Stillstand
- variable Boost-Funktion beim Beschleunigen
- aktive Ballast-Steuerung bei Uberspannung

- Male: L:B:H 90x60x12(mm) ohne Stecker

Varianten / Bestellschliissel

smd255.50xx000 2-Phasen Leistungsteil
smd355.50xx000 3-Phasen Leistungsteil

~X---—- 0/1: kein Kuhlkorpef mit Kiihlkdrper
~—X--- 0/1: Slotverbindef Pfostenstiftleiste

Power-Modul fir lhre Applikation

Das Leistungsteil setzt neue Maldstéabe in der dkgita
Regelung von Schrittmotorantrieben. Durch den Emngad-
dernster DSP-Technik konnte eine Reihe neuer Vesfahr
und Schaltungstechniken in der Ansteuerung redlisier-
den. Das Ergebnis ist ein sehr preiswertes Leisteilgdas
ganz speziell fir den OEM-Markt entwickelt wurdeasiMo-
dul ist komplett und bendétigt keine spezielle Rarsdhal-
tung. Alle notwendigen Versorgungsspannungen werden
intern erzeugt und dem Anwender zur Verfligung dlesse
dass in den meisten Fallen die Anwenderschalturigvent
sorgt werden kann. Die Kontaktierung erfolgt voraugise
direkt mittels einer Slot-Federleiste oder optiodatch eine
Pfostenleiste. Die Zielgruppe sind Anwender im \foén-
geschaft oder Hersteller anwendungsorientiertenetagen
wie Schlauchpumpen, Nadelprager, Analysegeratesafes
paraturen usw. Das Modul wird einfach als Baugruppgie
Anwenderschaltung integriert.

Beim Einschalten wird der
Motor elektrotechnisch erfasst. Daraufhin werdea Bie-
triebsparameter so eingestellt, dass Dynamik unafrube
optimal sind. Das Leistungsteil passt sich also gmeiligen
Motor an. Spezifische Kenntnisse der Leistungsedalt
sind somit nicht erforderlich.

Abh&ngig vom Beschleuni-
gungsmafy wird die variable Boostfunktion aktiv, ddin
zusatzlicher Stromoffset wird auf den Sollwert asichalten.
Dadurch sind héhere Beschleunigungswerte mdoglicke Di
Stromabsenkung reduziert den Motorstrom im Stilidtauf
60% des eingestellten Sollstromes.

Automatische Anpassung der Betriebsparamet;
Wahrend des Betriebes werden bestimmte Zustande kon-

tinuierlich erfasst und eine Anpassung verschiedeBe-
triebsparameter automatisch vorgenommen. Das hadt d
Drehmoment langer konstant, so dass weit in demreobe
Drehzahlbereich dynamisch positioniert werden kann.

Mit abnehmender Drehzahl bis zum Still-
stand wechselt das Leistungsteil allmahlich in &andBy
Mode, der Motor ist dann bei vollem Haltemomentcdinis
ruhig. Ein gro3er Vorteil in Bliro- oder Laborumgeban.

Die Endstufe ist voll digital
ausgefuhrt. Die Phasenstrommessung erfolgt dinektlen
Motorwicklungen.Dabei wurde streng auf die Einhaltung der
guten Laufeigenschaften wie resonanzarmer Laufe gut
Schrittwinkelgenauigkeit und hohe Drehmomentkoreistan
von Schritt zu Schritt geachtet
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Produktinfo smdx66

- Leistungsteil fur 2(3)-PhaserSchrittmotoren

- automatisches Motorsetup beim Einschalten

- automatische Anpassung der Betriebsparameter
0 hohe Dynamik im oberen Drehzahlbereich
0 hohe Durchzugskraft in der Beschleunigungsphase
o gerauschlos im Stillstand durch StandBy Mode

- 24...60Volt, 1,5...6Ampere

Kuhlkorper
optional

- 200 bis 10000 Schritte/Umdrehung
fur alle gangigen Spindelsteigungen
- absolut preiswert

- hohe Schrittgenauigkeit und Drehmomentkonstanz
von Schritt zu Schritt

- Eingange: (Optokoppler)
PULS, RICHTUNG, IN1[AUS, RESET, TOR]
Mehrbereichseingang 3,5...24V
Schrittfrequenz bis 200 kHz

- Ausgange:(Optokoppler)
BEREIT

- Schutz gegen Uberstrom, Ubertemperatur, Uber-
spannung, Unterspannung, Verpolung

- umfangreiche Diagnoseanzeige

- hochwertige Bedien- und Steckerelemente

- automatische Stromabsenkung im Stillstand

- aktive Ballast-Schaltung bei Uberspannung

- nur eine Versorgungsspannung

- Wandmontage oder DIN-Schienenbefestigung

- kompakt, nur 130x29x80 mm3ohne Kihlkdrper)

Preiswert und kompakt

Das Leistungsteil setzt neue Maf3stdbe in der thgit&e-
gelung von Schrittmotorantrieben. Durch den Einsatr-
dernster DSP-Technik konnte eine Reihe neuer Vesfahr
und Schaltungstechniken in der Ansteuerung redtlisier-
den. Das Ergebnis ist ein sehr preiswertes Leistefigsuper
kompakt in den Abmessungen, fir hochdynamische iAppl
kationen geeignet und in der Ausfiihrung fiir denemaindu-
striellen Einsatz konzipiert. Mit dem Leistungstkédnn ein
breiter 2- und 3-Phasen Schrittmotorbereich vomr Giie
90er Schnitt abgedeckt werden.

Beim Einschalten wird der
Motor elektrotechnisch erfasst. Daraufhin werdesa Bie-
triebsparameter so eingestellt, dass Dynamik unafrube
optimal sind. Das Leistungsteil passt sich also ganeiligen
Motor an.

Abhangig vom Beschleuni-
gungsmald wird die variable Boostfunktion aktiv, ddin
zusatzlicher Stromoffset wird auf den Sollwert asichalten.
Dadurch sind hoéhere Beschleunigungswerte mdoglictke Di
Stromabsenkung reduziert den Motorstrom im Stifidtauf
60% des eingestellten Sollstromes.

Wahrend des Betriebes werden bestimmte Zustédnde kon-
tinuierlich erfasst und eine Anpassung verschiedeBe-
triebsparameter automatisch vorgenommen. Das hadt d
Drehmoment langer konstant, so dass weit in derreobe
Drehzahlbereich dynamisch positioniert werden kann.

Mit abnehmender Drehzahl bis zum Still-
stand wechselt das Leistungsteil allméhlich in &andBy
Mode, der Motor ist dann bei vollem Haltemomentcdis
ruhig. Ein grof3er Vorteil in Bliro- oder Laborumgeban.

Die Endstufe ist voll digital
ausgefuhrt. Die Phasenstrommessung erfolgt dinektién
Motorwicklungen.Dabei wurde streng auf die Einhaltung der
guten Laufeigenschaften wie resonanzarmer Laufe gut
Schrittwinkelgenauigkeit und hohe Drehmomentkorstan
von Schritt zu Schritt geachtet

Varianten / Bestellschliissel

smd266.2xxx000 2-Phasen Leistungsteil
smd366.2xxx000 3-Phasen Leistungsteil

S 0'1: Open Framémit Gehausehaube
~X--—O/1:  kein Kuhlkérperf mit Kiihlkdrper
~—X--  0/1l:  WandmontageDIN-Schienenhalterung
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Produktinfo smd276

- Leistungsteil fir 2-Phasen Schrittmotoren

- automatisches Motorsetup beim Einschalten

- automatische Anpassung der Betriebsparameter
0 hohe Dynamik im oberen Drehzahlbereich
0 hohe Durchzugskraft in der Beschleunigungsphase
0 gerauschlos im Stillstand durch StandBy Mode

-24...80 Volt, 1,5...8 Ampere

Kuhlkorper
optional

- 200 bis 10000 Schritte/Umdrehung
fur alle gangigen Spindelsteigungen

- hohe Schrittgenauigkeit und Drehmomentkonstanz
von Schritt zu Schritt

- Eingange: (Optokoppler)
PULS, RICHTUNG, IN1[AUS, RESET, TOR]

Mehrbereichseingang 3,5...24V
Schrittfrequenz bis 250 kHz

- Ausgange:(Optokoppler)
BEREIT

- Schutz gegen Uberstrom, Ubertemperatur, Uber-
spannung, Unterspannung, Verpolung

- umfangreiche Diagnoseanzeige
- hochwertige Bedien- und Steckerelemente

- automatische Stromabsenkung im Stillstand

- aktive Ballast-Schaltung bei Uberspannung
- nur eine Versorgungsspannung
- Wandmontage oder DIN-Schienenbefestigung

- super kompakt, nur 112x20x80 mmgohne Kiihlkérper)

Schrittmotor-Technik neu definiert

Das Leistungsteil setzt neue Maf3stdbe in der thgit&e-
gelung von Schrittmotorantrieben. Durch den Einsatr-
dernster DSP-Technik konnte eine Reihe neuer Vesfahr
und Schaltungstechniken in der Ansteuerung redtlisier-
den. Das Ergebnis ist ein sehr preiswertes Leistefigsuper
kompakt in den Abmessungen, fir hochdynamische iAppl
kationen geeignet und in der Ausfiihrung fiir denemaindu-
striellen Einsatz konzipiert. Mit dem Leistungstkédnn ein
breiter 2-Phasen Schrittmotorbereich vom 60er ier9
Schnitt abgedeckt werden.

Beim Einschalten wird der
Motor elektrotechnisch erfasst. Daraufhin werdesa Bie-
triebsparameter so eingestellt, dass Dynamik unafrube
optimal sind. Das Leistungsteil passt sich also ganeiligen
Motor an.

Abhangig vom Beschleuni-
gungsmald wird die variable Boostfunktion aktiv, ddin
zusatzlicher Stromoffset wird auf den Sollwert asichalten.
Dadurch sind hoéhere Beschleunigungswerte mdoglictke Di
Stromabsenkung reduziert den Motorstrom im Stifidtauf
60% des eingestellten Sollstromes.

Automatische Anpassung der Betriebsparamets

Wahrend des Betriebes werden bestimmte Zustande kon-

tinuierlich erfasst und eine Anpassung verschiedeBe-
triebsparameter automatisch vorgenommen. Das hadt d
Drehmoment langer konstant, so dass weit in derreobe
Drehzahlbereich dynamisch positioniert werden kann.

Mit abnehmender Drehzahl bis zum Still-
stand wechselt das Leistungsteil allméhlich in &andBy
Mode, der Motor ist dann bei vollem Haltemomentcdis
ruhig. Ein grof3er Vorteil in Bliro- oder Laborumgeban.

Die Endstufe ist voll digital
ausgefuhrt. Die Phasenstrommessung erfolgt dinektién
Motorwicklungen.Dabei wurde streng auf die Einhaltung der
guten Laufeigenschaften wie resonanzarmer Laufe gut
Schrittwinkelgenauigkeit und hohe Drehmomentkorstan
von Schritt zu Schritt geachtet

Varianten / Bestellschlissel

smd276.2xxx000 2-Phasen Leistungsteil

X 0/'1: Open Framéemit Gehdusehaube
~X--— 01:  kein Kuhlkérperf mit Kihlkdrper
~—X---  0/1:  WandmontageDIN-Schienenhalterung
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Produktinfo smdx98

- Leistungsteil fiir 2(3)-PhaserSchrittmotoren

- automatisches Motorsetup beim Einschalten

- automatische Anpassung der Betriebsparameter
0 hohe Dynamik im oberen Drehzahlbereich
0 hohe Durchzugskraft in der Beschleunigungsphase
o0 gerauschlos im Stillstand durch StandBy Mode

- 24...130Volt, 2...8Ampere

Kuhlkorper
optional

- 200 bis 10000 Schritte/Umdrehung
fur alle gangigen Spindelsteigungen

- absolut preiswert

- hohe Schrittgenauigkeit und Drehmomentkonstanz
von Schritt zu Schritt

- Eingange: (Optokoppler)
PULS, RICHTUNG, IN1[AUS, RESET, TOR]
Mehrbereichseingang 3,5...24V
Schrittfrequenz bis 200 kHz

- Ausgange:(Optokoppler)
BEREIT

- Schutz gegen Uberstrom, Ubertemperatur, Uber-
spannung, Unterspannung, Verpolung

- umfangreiche Diagnoseanzeige

- hochwertige Bedien- und Steckerelemente

- automatische Stromabsenkung im Stillstand

- aktive Ballast-Schaltung bei Uberspannung

- nur eine Versorgungsspannung

- Wandmontage oder DIN-Schienenbefestigung

- kompakt, nur 157x29x80 mm3ohne Kihlkdrper)

Das Power-Drive fir grof3e Leistungen

Das Leistungsteil setzt neue Mafstabe in der thgit&e-
gelung von Schrittmotorantrieben. Durch den Einsatr
dernster DSP-Technik konnte eine Reihe neuer Vesfahr
und Schaltungstechniken in der Ansteuerung redlisier-
den. Das Ergebnis ist ein sehr preiswertes Leistefigsuper
kompakt in den Abmessungen, fiir hochdynamische iAppl
kationen geeignet und in der Ausfiihrung fiir denemaindu-
striellen Einsatz konzipiert. Mit dem Leistungstkdnn ein
breiter 2- und 3-Phasen Schrittmotorbereich vomr Gile
90er Schnitt abgedeckt werden.

AUV R ER|EIESEE Beim Einschalten wird der
Motor elektrotechnisch erfasst. Daraufhin werdea Bie-
triebsparameter so eingestellt, dass Dynamik unafrube
optimal sind. Das Leistungsteil passt sich also gmeiligen
Motor an.

Abh&ngig vom Beschleuni-
gungsmafl wird die variable Boostfunktion aktiv, dein
zusatzlicher Stromoffset wird auf den Sollwert asichalten.
Dadurch sind héhere Beschleunigungswerte mdoglicke Di
Stromabsenkung reduziert den Motorstrom im Stilidtauf
60% des eingestellten Sollstromes.

Wahrend des Betriebes werden bestimmte Zustédnde kon-
tinuierlich erfasst und eine Anpassung verschiedeBe-
triebsparameter automatisch vorgenommen. Das hadt d
Drehmoment langer konstant, so dass weit in demreobe
Drehzahlbereich dynamisch positioniert werden kann.

Mit abnehmender Drehzahl bis zum Still-
stand wechselt das Leistungsteil allmahlich in &andBy
Mode, der Motor ist dann bei vollem Haltemomentcdinis
ruhig. Ein gro3er Vorteil in Bliro- oder Laborumgeban.

Die Endstufe ist voll digital
ausgefuihrt. Die Phasenstrommessung erfolgt dinektlen
Motorwicklungen.Dabei wurde streng auf die Einhaltung der
guten Laufeigenschaften wie resonanzarmer Laufe gut
Schrittwinkelgenauigkeit und hohe Drehmomentkoreistan
von Schritt zu Schritt geachtet

Varianten / Bestellschliissel

smd298.2xxx000 2-Phasen Leistungsteil
smd398.2xxx000 3-Phasen Leistungsteil

S 0'1: Open Framémit Gehausehaube
~X--—-O/1:  kein Kuhlkérperf mit Kiihlkdrper
~—X--  0/1l:  WandmontageDIN-Schienenhalterung
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Produktinfo smde285

- 2-Phasen-Schrittmotorleistungsteil
- 19 Zoll Einschubtechnik 3HE
- 24...80/130 Volt, 1,25...5/10 Ampere

19-Zoll Einschiibe, alle Varianten bis super flach

Die Leistungsteilserie smde x85 umfasst eine Gruupe
19-Zoll Europakarten, die zu anderen im Markt
erhaltlichen Produkten kompatibel sind. Dies diit €ie
2-Phasen als auch fir die 3-Phasen Schrittmotanilech
Die Kassettenform ist besonders flach und mit einer
Lufterautomatik ausgefuhrt. Somit kénnen kompaktest
Mehrachssysteme auf engstem Raum realisiert werden.
Durch den weiten Spannungs- und Strombereich kahn m
wenigen Motorvarianten ein sehr grof3er Anwendungs-
bereich abgedeckt werden. Alle géangigen Schrittmoto

- Schrittauflésung (Schritte/Umdrehung): typen in Hybridtechnik kénnen eingesetzt werdene Di
200/400/800/1600 500/1000 ' Serie zeichnet sich durch gute Laufeigenschaftenvae
resonanzarmer Lauf, gute Schrittwinkelgenauigkeit u

hohe Drehmomentkonstanz von Schritt zu Schritt.sDie

- Kiihlkorper links oder rechts
P wurde erreicht durch die Entwicklung eines hoclzmen

- Kassette in flacher Ausfiihrung <30mm Stromreglers und direkter Motorstrommessung. Die
Phasenansteuerung ist bipolar, Gerauschemissidndn s
- kompatibel zu Marktstandards hicht vorhanden.

- fur alle gangigen 2-Phasen Schrittmotoren
- Eingéinge: Varianten/Bestellschltissel

PULS, RICHTUNG, TOR, RESET, AUS, FAST smde285.20x00xx 2-Phasen Leistungsteil
Schrittfrequenz bis 100 kHz

AUSTE . ~X--—-1/2/3:  Kihlkérper rechts / links / Kassett
- Ausgange:

BEREIT, ZEROPHASE (Indexpuls, NU”pUlS) e x- 01 24...80V/ 60...130V Versorgung
=X 0L 1,25...5A 2,5...10A Motorstrom

- Anschliisse: 32pol. VG-Leiste DIN41612 Bauform D
jeweils kompatibel zu 2-Phasentechnik

- es wird nur eine Versorgungsspannung bendtigt
- umfangreiche Zustandsanzeigen

- Schutz gegen Uberstrom, Ubertemperatur, Uber-
spannung, Unterspannung.

- aktive Ballast-Schaltung bei Uberspannung

- automatische Stromabsenkung im Stillstand

- absolut gerausch- und resonanzarmer Lauf

- hohe Drehmomentkonstanz von Schritt zu Schritt

- Mafe: L:B:H 160x100x44(42)(29)(mm)
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Produktinfo smde385

- 3-PhasenrSchrittmotorleistungsteil
- 19 Zoll Einschubtechnik 3HE
- 24...80/130 Volt, 1,25 5/10 Ampere

- kompatibel zum Wettbewerb

- 200/400/800  500/1000/2000 Schritte

- hohe Schrittgenauigkeit

- fur alle gangigen3-PhasenSchrittmotoren

- Eingange: (Optokoppler)
PULS, RICHTUNG, TOR, RESET, AUS, FAST
Schrittfrequenz bis 100 kHz

- Ausgange:
BEREIT, ZEROPHASE (Indexpuls, Nullpuls)

- Anschliisse: 32pol. VG-Leiste DIN41612 Bauform D
- nur eine Versorgungsspannung
- umfangreiche Zustandsanzeigen

- Schutz gegen Uberstrom, Ubertemperatur, Uber-
spannung, Unterspannung.

- aktive Ballast-Schaltung bei Uberspannung

- automatische Stromabsenkung im Stillstand

- absolut gerdusch- und resonanzarmer Lauf

- hohe Drehmomentkonstanz von Schritt zu Schritt

- MalRe: L:B:H 160x100x42(mm)

Die kompatible Endstufe zum Wettbewerb

Mit der Leistungsteilserie smde385 kann mit wenigen
Motorvarianten ein sehr grof3er Leistungsbereicheabg
deckt werden. Das Interface ist mit der im Marklicien
Steckerbelegung kompatibel. Alle gangigenPhasen
Schrittmotortypen in Hybridtechnik kénnen eingesetz
werden. Die Serie zeichnet sich durch gute Laufeige
schaften aus wie resonanzarmer Lauf, gute SchnitelA
genauigkeit und hohe Drehmomentkonstanz von Scuritt
Schritt. Gerduschemissionen sind nicht vorhanden.

Anschluplan:

Varianten/Bestellschlussel
smde385.x0100xx 3-Phasen Leistungsteil

X o1: 5V/ 24V Signal Interface
- 01 24...80V/ 60...130V Versorgung
R x 01 1.25..5A/ 2.5...10A Motorstrom

BAUR Antriebe und Regelungen Tel 07821 959402Fax 07821 959407  eMail B.A.U.R@t-onldes  iNet www.baur-motion-control.dg




Produktinfo smd x85

- 2(3)-PhaserSchrittmotorleistungsteil
-24...130 Volt, 1,25...10 Ampere

- kompaktes Metallgehause

Kihlkérper optional

Schrittaufldsung (Schritte/Umdrehung):
2Phasen: 200/400/800/1600 500/1000
3Phasen: 400 500/1000/200

- Wandmontage, DIN-Schienenmontage

- fur alle gangigen2- oder 3-PhaserSchrittmotoren
- Eingange: (Optokoppler)
PULS, RICHTUNG, TOR, RESET, AUS, FAST
Schrittfrequenz bis 150 kHz

- Ausgange:(Optokoppler)
BEREIT, ZEROPHASE (Indexpuls, Nullpuls)

- alle Anschliisse mit [6sbaren Steckverbindern
- nur eine Versorgungsspannung
- umfangreiche Zustandsanzeigen

- Schutz gegen Uberstrom, Ubertemperatur, Uber-
spannung, Unterspannung.

- aktive Ballast-Schaltung bei Uberspannung
- automatische Stromabsenkung im Stillstand

- eingebauter Lufter, Temperaturautomatik

- alle Bedienungselemente frontseitig
- absolut gerdusch- und resonanzarmer Lauf
- hohe Drehmomentkonstanz von Schritt zu Schritt

- Mae: H:B:T 200x40(65)x105(mm)

Kraftpaket, leistungsstark und hoch dynamisch

Mit dem Leistungsteil kdnnen alle 2- oder 3- Phasen
Schrittmotoren betrieben werden. Der schnelle Strom
regler erlaubt niederinduktive Motoren bei hohen
Spannungen. Dies ist die Grundvoraussetzung fur
hochdynamische Applikationen. Das Leistungsteil ist
sehr schnell und einfach zu montieren und ist
vorzugsweise flur den Schaltschrankbau konzipidhe A
Steckverbinder sind l6sbar ausgefiihrt. Durch die
integrierte Llfterautomatik ist man weitgehenst un-
abhangig vom Einbauort. Mit der Serie smd2(3)85
kann mit wenigen Motorvarianten ein sehr grofRer
Leistungsbereich abgedeckt werden. Die Serie zetchn
sich aus durch sehr gute Laufeigenschaften wie
resonanzarmer Lauf, gute Schrittwinkelgenauigked u
hohe Drehmomentkonstanz von Schritt zu SchrittsDie
wird erreicht durch einen sehr prazisen Phasen-
stromregler mit direkter Phasenstrommessung in der
Motorleitung. Die Phasenansteuerung ist bipolar,
Geréauschemissionen sind nicht vorhanden.

Varianten / Bestellschlissel

SMd285.xxxXX0xx 2-Phasen Leistungsteil
SMAd385.xXxXX0xx 3-Phasen Leistungsteil
Xemmme 01: 5V/ 24V Signalinterface

S X=mm- 01: Open Framemit Gehdusehaube
~X--—  0/1:  kein Kuhlkérperf mit Kihlkdrper

~-—X---  0/1:  WandmontageDIN-Schienenhalterung
~—-X-  01: 24..80V 60...130V Versorgung

e x 01: 1,25..5A2,5...10A Motorstrom
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Produktinfo pdcx85

- Leistungsteil plus Steuerung

- 2-, 3-Phasen Schrittmotor (Microschritt)
DC-, Brushless DC-Motor

- Fahr- und Kontrollfunktionen
- 24...80(130)Volt, bis 6(10)Ampere
- kompaktes Metallgeh&ause

- Wandmontage, DIN-Schienenmontage

- USER-Interface: (galvanisch getrennt)

Puls und Richtung (optional)
RS232 (optional)
CANopen (optional)
SPI (fiir I/O extension ) (optional)

- Peripheral-Interface: (galvanisch getrennt)
Eingange: 2xEndschalter, 2x frei
Ausgéange: Bereitschaft, 1x frei

- Encoder-Interface: (galvanisch getrennt)
Inkremental-Drehgeber, HALL-Sensoren

- umfangreiche Fahr- u. Kontrollfunktionen
absolute und relative Fahrt, Referenzfahrt,
Drehzahlprofile, freie Rampenparameter, ...
Drehiberwachung, ...
branchenspezifische Ablauffunktionen
kundenspezifische Lésungen

- Zustandsanzeige und Bedienung
mit 4-LED’s und Parameterschalter
Einstellungen an der Frontplatte ohne Bediengerat

- umfangreiche Schutzfunktionen
Uberstrom, Ubertemperatur, Uber-, Unterspannung,
Drehiiberwachung, Ausrastverhinderung, ...

- MaRe: H:B:T 200x40(65)x105(mm)

Varianten/Bestellschliissel

pdc_085.11xxxxx DC Motor Drive & Controller
pdc_185.11xxxxx (BLDC) EC Motor Drive & Contlet
pdc_285.11xxxxx 2 Phase Stepper Drive & Corgroll
pdc_385.11xxxxx 3 Phase Stepper Drive & Corgroll

X 0L ohne/ mit Kithlkérper
X 0L WandmontagéDIN-Schienenhalterung
--x--- 012: ohneg RS232 RS485 (in Vorbereitung)
34/ SPI(fur 10exty CANopen/
5/6/ Pulse/Directiorl LCS/TCS
-X- o 0L 24...80V/ 60...130V Versorgung
e x O1: 5A/ 10A Motorstrom

Motorcontroller fiir
viele Einsatzméglich-

keiten
Mit der Serie pdc_x85
wurden Fahrfunktio-

nen und Leistungsteil
vereint. Dabei kdnnen
wahlweise 2- oder 3-
Phasen Schrittmotoren
als auch DC- oder
BLDC-Motoren  be-
trieben werden. Dies
hat den Vorteil, den
fur die jeweilige Ap-
plikation  optimalen
Motortyp unter einer
einheitlichen  Bedie-
neroberflache verwen-
den zu koénnen. Dies
wurde mdoglich durch
den Einsatz modern-
ster digitaler Signal-
prozessortechnologie.
Umfangreiche Fahr-
und Kontrollfunktionen fuhr den jeweiligen Motortyp
stehen zur Verfligung. Als Standardinterface sin@32S
und CANopen sowie Puls + Richtung, verfugbar.
Umfang-reiche Parametereinstellungen erlauben die
optimale Anpassung der Steuerung an die Anwendung.
Durch den weiten Versorgungs- und Strombereich kann
mit wenigen Motorvarianten ein sehr groRer Lei-
stungsbereich abgedeckt werden. Alle Steckverbisither
|6sbar ausgefiihrt. Durch die integrierte Lifterauatik

ist man weitgehenst unabhangig vom Einbauort. RigeS
zeichnet sich durch gute Laufeigenschaften ausr@ge-
nanzarmer und ruhiger Lauf bei hoher Drehmoment-
konstanz.

Kuhlkdrper optional

www.baur-motion-control.de
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Produktinfo  ps400

- 400W Netzteil mitPFC-Korrektur
- Ausgangsspannung: 80V oder 130V

- Universaleingang 90...230Vac  50/60Hz

- Wandmontage, DIN-Schienenmontage

- Wirkungsgrad >85%

- galvanische Trennung vom Netzeingang

- Ausgangskontakt fir Spannung ok

- alle Anschliisse mit I6sbaren Steckverbindern

- Einschaltstrombegrenzung

- schnelle Lastausregelung, hohe Pulsbelastung

- Netzausfalle bis 20ms

- aktive Ballast-Schaltung bei Uberspannung

- hohe Lebensdauer durch LongLife Bauelemente
- eingebauter Lufter, Temperaturautomatik

- sicher gegen Leerlauf, Uberlast, KurzschluR, Uber
temperatur

- automatischer Wiederanlauf im Fehlerfall

- sehr kompakt, Maf3e: H:B:T 200:65:105(mm)

BAUR Antriebe und Regelungen Tel. +49 7821 9694 Fax +49 7821 9594 07

Power Supply fur Motor-Leistungsteile

Das Netzteil wurde besonders fiir die Versorgung-ele
trischer Antriebe entwickelt. Es zeichnet sich datilaus,
dass es die im Niederspannungsbereich Ublichen Zwi-
schenkreisspannungen von ca. 80V bis 130Volt hdt un
groBe Elkos fir den stérungssicheren Betrieb imtegr
sind. Eine aktive Ballastschaltung (Bremschoppee)-
hindert beim Bremsen (generatorischer Betrieb) das
Entstehen unzuldssig hoher Spannungen. Kurze Last-
spitzen wie sie beim Beschleunigen vorkommen kénnen
werden sehr schnell ausgeregelt. Die Ausgangsspan-
nungen kdnnen in bestimmten Grenzen fiir Anpassungen
variiert werden.

Abmessungen:

Varianten/Bestellschliissel
ps400.31xx0x1 PFC Netzteil

~X--—-O/1:  kein Kuhlkérperf mit Kiihlkdrper
~—X--  0/1l:  WandmontageDIN-Schienenhalterung
~-—-x- 0/1l: 80V/ 130V Ausgangsspannung

info@baur-motiontade www.baur-motion-control.de




Produkt Info / Product Information

2 Phasen Schrittmotoren 2 Phase Stepper Motors

HIGH PERFORMANCE SERIES

- Hybrid-Bauform, 1.8° Schrittwinkel

- Klemmkastenoption fur Baugrof3e 56mm und 86mm
- passende Planetengetriebe

Bitte sprechen Sie uns an fr:

- Zubehor wie Encoder und Bremse

- kleinere Bauformen (z.B.) 20mm und 28mm

- hoher Schutzklassen (bis zu IP67)

- Kleinere Schrittwinkel (z.B. 0.45°, 0.9°)

- Low-Cost Serien und 3 Phasen Schrittmotoren

- Hybrid type, 1.8° step angle

- Terminal box option for NEMA23 and NEMA34 sizes
- Planetary gearboxes

Please contact us for:

- Accessories such as encoder and brake

- Smaller sizes e.g. NEMA8 and NEMA11

- Higher protection classes (up to IP67)

- Smaller step angles (e.g. 0.45°, 0.9°)

- Low cost series and 3 phase stepper motors

BaugrofRe 42mm Flansch Technische DatdBNMAl7size pecifications

Einzelwelle Zweites Ansteuer- | Halte- Wickl. Wickl. Indukti- Rotor Litzen | Ge-
vorn Wellenende ung moment | Strom Widerst. vitat tragheit | Zahl wicht
Ncm Ampere | Ohm mH gent kg
Single shaft Double shaft Control Holding | Phase Winding Winding Rotor Leads | Weigh
Torque | Current | Resistancg Inductance| Inertia
Ncm Amps | Ohms mH genf kg
Unipolar 16 0.95 4.2 2.8 35 6 0.2
sm243ht-S1.0A | sm243ht-S1.0B
Bipolar 21 0.67 8.4 11.2 35 6 0.2
Unipolar 26 1.20 3.3 3.6 54 6 0.25
sm244ht-S1.2A | sm244ht-S1.2B
Bipolar 33 0.85 6.6 14.4 54 6 0.25
Unipolar 32 1.20 3.3 3.0 68 6 0.33
sm245ht-S1.2A | sm245ht-S1.2B
Bipolar 41 0.85 6.6 12.0 68 6 0.33
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BaugrofRe 56mm Flansch Technische DatdBNMA23size pecifications

Einzelwelle Zweites Ansteuer- | Halte- Wickl. Wickl. Indukti- Rotor Litzen | Ge-
vorn Wellenende ung moment | Strom Widerst. vitat tragheit | Zahl wicht
Ncm Ampere | Ohm mH gent kg
Single shaft Double shaft Control Holding | Phase Winding Winding Rotor Leads | Weight
Torque | Current | Resistancg Inductance| Inertia
Ncm Amps | Ohms mH genf kg
Unipolar 39 3.0 0.6 0.5 120 8 0.45
sm264ht-E3.0A | sm264ht-E3.0B
Bipolar 50 4.2 0.3 0.5 120 8 0.45
Unipolar 90 3.0 0.8 1.2 260 8 0.7
sm266ht-E3.0A | sm266ht-E3.0B
Bipolar 117 4.2 0.4 1.2 260 8 0.7
Unipolar 135 3.0 1.0 1.6 430 8 1
sm268ht-E3.0A | sm268ht-E3.0B
Bipolar 175 4.2 0.5 1.6 430 8 1
Baugr6Re 86mm Flansch Technische DatdEMA34size pecifications
Einzelwelle Zweites Ansteuer- | Halte- Wickl. Wickl. Indukti- Rotor Litzen | Ge-
vorn Wellenende ung moment | Strom Widerst. vitat tragheit | Zahl wicht
Ncm Ampere | Ohm mH gent kg
Single shaft Double shaft Control Holding | Phase Winding Winding Rotor Leads | Weight
Torque | Current | Resistancg Inductance| Inertia
Ncm Amps | Ohms mH gent kg
Unipolar 275 4.5 0.4 1.6 1600 8 2.5
sm296ht-E4.5A | sm296ht-E4.5B
Bipolar 370 6.4 0.2 1.6 1600 8 25
Unipolar 500 6.4 0.32 11 3200 8 3.9
sm299ht-E6.4A | sm299ht-E6.4B
Bipolar 690 9.0 0.16 11 3200 8 3.9
Unipolar 720 6.4 0.38 1.7 4800 8 5.4
sm2913ht-E6.4A | sm2913ht-E6.4B
Bipolar 980 9.0 0.19 1.7 4800 8 5.4

ANDERE MOTORTYPEN AUF ANFRAGE OTHER MOTOR TYPES UPON REQUEST

Passende BAUR LeistungsteilRécommended BAUR power drives

ANALOG SERIES:

smd232

DIGITAL SERIES:

smd255

smd275

smde285

smd266

smd276

smd285

smd298

www.baur-motion-control.de
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